Цифровая аудиоплатформа должна иметь следующие функциональные характеристики:
- аналоговые входы - не менее 4 (8/12/16, в зависимости от модели)
- аналоговые выходы - не менее 4 (8/12/16, в зависимости от модели)
- разрядность ЦАП/АЦП не менее 24 бита, частота дискретизации не менее 48 кГц;

- внутренняя обработка с разрядностью не менее 64 бит;

- конфигурирование и настройка посредством специального программного обеспечения, работающего под управлением ОС Windows x86;

- управление прибором должно осуществляться посредством входящего в комплект поставки ПО, оборудования сторонних производителей, панелей управления и каналов GPIO;

- наличие дополнительного порта Ethernet с функцией PoE для прямого подключения панелей управления;

- наличие функции автоматического управления поворотными камерами;

- наличие функции управления дополнительным оборудованием (видеокоммутаторы и т. п.) посредством портов RS-232, RS-485 и каналов GPIO;

- возможность сохранения и загрузка всех настроек прибора, не менее 50 пользовательских ячеек памяти;

- фантомное питание 48 В на каждом входном канале (отключаемое);

- усиление по входу не менее 54 дБ;

- генерация тестовых сигналов (синусоида, белый шум, розовый шум);

- динамический диапазон ЦАП/АЦП не менее 114 дБ;

- частотный диапазон не уже 20-20000 Гц при неравномерности ±0,5 дБ;

- коэффициент нелинейных искажений не более 0,005% (1 кГц);

- сопротивление входных каналов не менее 2 кОм;

- сопротивление выходных каналов не более 100 Ом;

- максимальный уровень выходного сигнала не ниже 20 дБ (относительно 0,775 В);

- аналоговые входы и выходы - разъемные клеммы Phoenix с шагом не более 3,81 мм;

- порты RS-232 и RS-485 - разъемы Dsub9;

- порт GPIO - разъем Dsub25;

- количество каналов GPIO - не менее 8 входных, не менее 8 выходных (из них не менее 4 с открытым коллектором);

- рабочий диапазон температур не уже 0-40° С;

- диапазон напряжений питания не уже 100-240В, с частотой 50-60 Гц;

- потребляемая мощность не более 60 Вт;
Программные модули обработки входных сигналов для каждого входного канала:

- регулировка чувствительности в диапазоне не уже 0-54 дБ;

регулировка уровня входного сигнала в диапазоне не уже -72 - +12 дБ

- экспандер/гейт;

- 5-полосный параметрический эквалайзер (31-полосный графический в 4-канальной версии прибора);

- компрессор;

- автоматическая регулировка усиления;

- генерация синусоидального сигнала в диапазоне не уже 20-20000 Гц;

- генерация розового и белого шума;

- инверсия фазы;

- выключение канала (mute).
Программный приоритетный вход (ducker):

- регулировка уровня входных каналов в диапазоне -72 - +12 дБ;

- аттенюация любого/любых каналов до 96 дБ при наличии сигнала на приоритетном входе;

- регулировка порога срабатывания в диапазоне не уже 0 - -60 дБ;

- регулировка задержки срабатывания в диапазоне не уже 10-500 мс;

- регулировка пост-задержки в диапазоне не уже 10-10000 мс;

- регулировка времени плавного уменьшения аттенюации в диапазоне не уже 10-60000 мс.

Программный автоматический корректор относительно фонового шума:

- автоматическое усиление уровня любого/любых каналов в соответствии с уровнем фонового шума в помещении;

- регулировка уровня входных каналов в диапазоне -72 - +12 дБ.

Матричный микшер должен позволять подавать на любой выходной канал сигналы с любого (любых) входных каналов, выходной сигнал автоматического микшера и выходной сигнал подавителя акустической обратной связи.
Программные модули обработки для каждого выходного сигнала:

- 8-полосный параметрический эквалайзер с диапазоном регулировки частоты каждого канала не уже 20-20000 Гц, усиления -15 - +15 дБ, добротности 0,02-4;

- 2-полосный кроссовер (Butterworth/Bessel/Linkwitz-Riley) с диапазоном регулировки крутизны спада не уже 6-48 дБ/октаву;

- линия задержки с диапазоном регулировки задержки не уже 0-2000 мс;

- лимитер с диапазоном регулировки порога срабатывания не уже -48 - 0 дБ и задержки открытия не уже 0-1000 мс;

- регулировка уровня выходного сигнала в диапазоне не уже -72 - +12 дБ.

